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(57) Abstract: The invention relates to a method for the control of an electric machine (5), wherein a control unit (1) comprises a 
S parameterisable speed control (26) and a parameterisable additional control (28). The electric machine (5) is provided in order to 
^ modify the position of a displaceable machine part (7,8). The position (29) of the displaceable machine part (7,8) is detected and 

at least one parameter (31) of the speed control (26) and/or at least one parameter (33) of the additional control (28) is modified 
O according to the position (29) of the displaceable machine part (7,8). 

1^ [Fortsetzjung auf der ndchsten Seite] 
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(57) Zusammenfassung: Verfahren zur Regelung einer elektrischen Maschine (5), wobei eine Regelungseinheit (1) einen parame- 
trierbaren Geschwindigkeitsregler (26) und einen parametrierbaren Zusatzregler (28) aufweist und die elektrische Maschine (5) zur 
Anderung einer Position eines bewegbaren Maschinenteils (7,8) vorgesehen ist, wobei die Position (29) des bewegbaren Maschinen- 
teils (7,8) erfasst wird, wobei zumindest ein Parameter (31) des Geschwindigkeitsregler (26) und/oder zumindest ein Parameter (33) 
des Zusatzreglers (28) in Abhangigkeit von der Position (29) des bewegbaren Maschinenteils (7,8) verandert wird. 



